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Kochrezept der Hamiltonschen Glelchungen

1. Auswéhlen generalisierter Koordinaten: q,...,qy
2. Transformation r; = r;(q1,...,qs,t) und ¥; = ¥3(q1,...,q5,q1,..-,qy,t)
L4
3. Berechnen der Lagrange-Funktion 1
grang L[ql),n,%,?,/ ) a,{)
4. Berechnen der generalisierten Impulse p; = 7

und deren Umkehrung ¢; = ¢;(q1,.-.,45,P1,---,Ps, 1)

ot

. Legendre-Transformation H(q1,...,q7,p1,-..,0f,t) = Z;;l api—L(g1, - a5, G154y, t)
6. Aufstellung der Bewegungsgleichungen (j = 1,..., f):

L PHoae s  geaeol
QJ_apj Din= 6({_1‘

7. Losen der Bewegungsgleichungen
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